
操作者はカメラ映像のみで
ロボットを遠隔操作
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真空容器下部から多数の配管・配線を取り出す
ポートの設置が順々に完了中

JT-60SAのX ITER JapanのX

（国）量子科学技術研究開発機構（QST）

詳しくは

詳しくは

JT-60SA真空容器

奇数番号ポート（真空境界）18個全数、
内部の配管を敷設・蓋を溶接し、完了

昨年夏の様子

マニピュレーター

ITERの下部にある
遠隔操作保守対象
電気コネクタの接続
配管溶接

計測ラック

計測ラック

遠隔操作

実寸大の計測ラック内の電気コネクタの挿抜や冷却配管の溶接試験を実施し、
新たにマニピュレータを組み込んだロボットや遠隔操作用監視技術を開発。今後、得られた
結果を解析し、開発した遠隔保守技術を評価する。(QST那珂研 R8.2.27）

ITER用計測ラックの遠隔保守技術の開発
保守作業試験環境を整備し、試験を実施中

https://x.com/iterjapan
https://x.com/NakaQst
https://www.qst.go.jp/site/jt60/progress.html
https://www.fusion.qst.go.jp/ITER/jada/page2_6_7.html
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